43. Thực hành Hệ thống Điều khiển tự động
2 (0,2,2)
Sử dụng matlab để giải các bài toán tự động và phần simulink để mô phỏng:

Mô tả toán học hệ thống đơn giản

Đặc tính động học

Tính ổn định của hệ thống

Thiết kế các bộ điều khiển đơn giản PID

Thực tập mô phỏng FluidSim P.
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